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RISULTATI DI APPRENDIMENTO ATTESI

Conoscenza e capacita di comprensione

Lo studente, al termine del corso, avra acquis@inoscenze e metodologie per affrontar
risolvere in maniera originale problematiche riglaati lo studio e lo sviluppo dei principa
azionamenti elettrici per 'automazione e dei cotit@i elettronici di potenza in essi utilizza
Inoltre lo studente sara in grado di analizzareaatrso modellizzazioni matematiche, simulazi
al calcolatore e verifiche sperimentali, il comjaomento di tali sistemi, sia in regime staziona
che dinamico. Lo studente sara inoltre in gradordgettare schede di automazione industriale,
Capacita di applicare conoscenza e comprensione

Lo studente, grazie anche al cospicuo numero ddereorso riservate alle attivita di laboratof
avra acquisito conoscenze, capacita di comprens@rmaetodologie che gli consentono
analizzare e risolvere problemi tipici della prageione, sviluppo e messa a punto di Azionam
elettrici per 'automazione e schede per I'autoraagiindustriale. Egli sara in grado di simulare
calcolatore strategie di controllo, sia di tipodir@onale che innovative per azionamenti elettai
velocita variabile e di sviluppare e mettere a pumt intero azionamento nonché di implemen
schede di automazione industriale.
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elettrici complessi, quali gli azionamenti eletirec le schede elettroniche per I'automazion

Lo studente avra acquisito metodologie di analispge dello sviluppo e messa a punto di sis%emi

sistemi elettrici; attraverso tali metodologie egfdra in grado di affrontare problemi non strutiura

e prendere decisioni in situazioni di incertezza.
Abilitd comunicative

di

Lo studente sara in grado di comunicare con compate proprieta di linguaggio problematighe

complesse riguardanti lo studio e lo sviluppo d&gpali azionamenti elettrici per I'automazion
e per 'automazione di sistemi elettrici, ancheantesti altamente specializzati.

Capacita d’apprendimento

e

Lo studente sara in grado di affrontare in automomuialsiasi problematica relativa allo studio
degli azionamenti elettrici per 'automazione esdnede per I'automazione di sistemi elettrici. Sara
in grado di approfondire tematiche complesse quadile connesse allo sviluppo e messa a punto

di nuove ed originali strategie di controllo.

OBIETTIVI FORMATIVI

Il Corso ha carattere applicativo e costituisceamplemento ai corsi di “Azionamenti Elettrici’|e

“Componenti e Sistemi Elettronici di Potenza” ddllaurea triennale in Ingegneria Elettrica.

esso, oltre ad approfondire alcuni argomenti, Igitidti nei sopra citati corsi della Laurea tridena

In

riguardanti gli azionamenti elettrici per 'auton@ze e la progettazione di schede e componenti

per 'automazione di sistemi elettrici, vengonattat nuovi argomenti, quali i modelli dinamic

delle macchine elettriche rotanti sincrone e le lk@cniche innovative di controllo e i componenti

che sfruttano circuiti logici combinatori e sequiatizsincroni e asincroni.

Il Corso, grazie anche al cospicuo numero di aerviate alle attivita di laboratorio, € finalizzato

al conseguimento dei seguenti obiettivi:

- fornire conoscenze e metodologie adeguate pernsdiir® e risolvere in maniera originale,

attraverso modellizzazioni matematiche, simulaziahicalcolatore e verifiche sperimelnta
problematiche riguardanti lo studio e lo sviluppei g¢rincipali azionamenti elettrici pe
'automazione della componentistica per 'automaeidi sistemi elettrici;

- capacita di simulare al calcolatore e implementareDSP strategie di controllo, sia di tipo

tradizionale che innovative, per azionamenti atgtta velocita variabile e di sviluppare
mettere a punto un intero azionamento nonché sdliealgéomazione industriale.

ORE FRONTALI LEZIONI FRONTALI
10 Definizioni dei sistemi di automazione
15 Intelligenza artificiale applicata ai sistemiaditomazione
15 Circuiti logici
15 Azionamenti sincroni
5 Cenni sulla logica pneumatica e sulla gestiotenaatica dell’energia
ESERCITAZIONI
30 Simulazione in Simulink di azionamenti per t@mazione di tipo sincron

asincrono e in corrente continua. Implementazion&imulink di modelli
dinamici del motore asincrono e del motore sincro@mulazione in
Simulink di azionamenti in c.c. e in c.a.. Real#@pae di schede di controll
per 'automazione di sistemi elettrici.

TESTI
CONSIGLIATI

Fotocopie dei trasparenti utilizzati
Leonhard W.: Control of Electrical Drives, Springégrlag, 1996
+ B. K. Bose: Power Electronics and AC drives, PantiHall, 1986

A. Bellini, G. Figalli: Il Motore asincrono neglzéonamenti




industriali, UNITOR 1990
H. Buhler: Electronique de reglage et de puissaiadeGeorgi, 1979




